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(57) Abstract: The invention 
relates to a device which is used 
to deliver packets (1) comprising 
a pouring spout (2) to a rotating 
star-shaped clement (3). A guiding 
rail (4), which co-operates with a 
pouring spout (2) and which is used 
to receive the bag in a displaceable 
manner, is provided with a removal 
end (8). The aim of the invention 
is to produce a device wherein 
delivery is simplified and high clock 
frequencies are ensured. As a result, 
an upper slider (7) engages with the 
bags (1) at the pouring spout (2) in 
the region of the removal end (8) of 
the guiding rail (4), and a drive unit 
(9) displaces the upper slider (7) 
between a removal position (10) on 
the removal end (8) of the guiding 
rail (4) and a delivery position (1 1) 
of the orbit of the receiving elements 
(12) of the star-shaped clement (3). 
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(57) Zusammenfassung: Die Erfindung beirifft eine Vorrichtung zur Obergabe von einen AusgieBer (2) aufweisenden Beuteln (1) 
an einen Drehstern (3), wobei eine mit den AusgieBer (2) zusammenwirkende Fuhrungsschiene (4) zur verschiebbaren Aufhahme 
der Beutel (1) vorgesehen ist, die ein Entnahmeende (8) aufweist. Eine deraitige Vorrichtung, die die tfbergabe vereinfacht und 
gleichzeitig hohe Taktfrequenzen gewahrleistet, wird erGndungsgemaB dadurch zur Verfugung gestelll, dass ein Uberschieber (7) 
vorgesehen ist, der die Beutel (1) am AusgieBer (2) im Bereich des Entnahmeendes (8) der Fuhrungsschiene (4) greift, sowie ein 
Antrieb (9), der den Uberschieber (7) zwischen einer Entnahmeposition (10) am Entnahmeende (8) der Fuhrungsschiene (4) und 
einer Obergabeposition (1 1) auf der Kreisbahn der Aufnahmeelemente (12) des Drehstems (3) verschiebt. 
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Vorrichtung zur Ubergabe von elnen Ausgiefier aufweisenden 



Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur Ubergabe von 
einen AusgieSer aufweisenden Beuteln an einen Drehstern, 
wobei eine mit den AusgieSern zusammenwirkende 
Fuhrungsschiene zur verschiebbaren Aufnahme der Beutel 
vorgesehen ist, die ein Entnahmeende aufweist. 

Die in Rede stehenden Beutel werden als Verpackungen fur 
schiittfahige oder f liefif ahige, also fullfahige Giiter 
verwendet. Sie bestehen in der Regel aus einem 
mehrlagigen Kunststof fverbundmaterial . • Derartige Beutel 
finden insbesondere als Standbodenbeutel zunehmend 
Verwendung, da sie aufgrund ihrer flexiblen aufceren Hulle 
beim Transport der vollen Beutel und der Entsorgung der 
leeren Beutel erhebliche Vorteile bieten. Je nach 
Verwendung werden die Beutel mit oder ohne Ausgiefier 
hergestellt. 

Unabhangig davon, ob die Beutel mit oder ohne AusgieSer 
gefullt werden, ist es zweckmafiig, die Beutel zum Fiillen 
und VerschlieSen, wie aus dem Stand der Technik 
insbesondere fur Glas- und Kunststof fflaschen bekannt, an 
einen oder mehrere- Drehsterne zu ubergeben. Ein System 
zum Transport von Beuteln ohne AusgieBer, welches auch 
die Ubergabe an einen oder mehrere Drehsterne beinhaltet, 
ist beispielsweise aus der ebenfalls auf die Anmelderin ' 
zuriickgehenden PCT-EP 00/04541 bekannt. 
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Ein System zum Transport von Beuteln, welche mit einem 
AusgieSer versehen sind, ist beispielsweise aus der 
ebenfalls auf die Anmelderin zuruckgehenden PCT-EP 
02/10483 bekannt. Problematisch bei dieser Vorrichtung 
ist allerdings, dass ein komplizierter Schwenkmechariismus 
mit einem separaten Antrieb und einer separaten Steuerung 
vorgesehen ist, der die Beutel am AusgieSer von einer 
Fuhrungsschiene zu einem entsprechenden Auf nahmeelement 
am Drehstern transport iert . Es bedarf also eines relativ 
komplexen Aufbaus, urn eine Ubergabe von Beuteln zu 
ermoglichen. 

Ausgehend von den obigen Ausfuhrungen liegt der 
vorliegenden Erfindung die Aufcjabe zugrunde, eine 
Vorrichtung zur Ubergabe von einen AusgieSer aufweisenden 
Beuteln an einen Drehstern zur Verfugung zu stellen, 
welche die Ubergabe vereinfacht und gleichzeitig hohe 
Taktfrequenzen gewahrleistet . 

Erf indungsgemaS ist die zuvor hergeleitete und 
aufgezeigte Aufgabe dadurch gelost, dass ein Uberschieber 
vorgesehen ist, der die Beutel am Ausgiefcer im Bereich 
des Entnahmeendes der Fuhrungsschiene greift, sowie ein 
Antrieb, der den Uberschieber zwischen einer 
Entnahmeposition am Entnahmeende der Fuhrungsschiene und 
einer Ubergabeposition auf der Kreisbahn der 
Aufnahmeelemente des Drehsterns verschiebt. 

Mit Hilfe dieser erf indungsgemafien Ausgestaltung ist es 
moglich, die Beutel mit Ausgiefiern mit einer gegenuber 
einer mit einem Verschwenkmechanismus arbeitenden 
Ubergabevorrichtung erhohten Taktfrequenz in die 
Kreisbahn der Aufnahmeelemente des Drehsterns zu bringen, 
wo diese Beutel von den Auf nahmeelementen des Drehsterns 
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aus dem Uberschieber ubernommen warden. Ein wesentlicher 

Vorteil ist dabei, dass der die Beutel greifende 

Mechanismus, das heiJSt der Uberschieber, lediglich eine 

einfache Hin- und Herbewegung entlang seiner Langsachse 

durchfuhren muss, anstatt, wie dies aus dem Stand der 

Technik bekannt ist, eine weit ausholende Schwenkbewegung 

urn mindestens 90°. Neben einer erhohten Taktfrequenz wird 

erf indungsgemafi auch ein platzsparender Aufbau 

ermoglicht, da das Entnahmeende der Fuhrungsschiene und 

die Ubergabeposition auf der Kreisbahn der 

Aufnahmeelemente des Drehsterns unmittelbar nebeneinander 
liegen konnen. 

Der Uberschieber ist vorzugsweise mit einem aktiven 
mechanischen Greif mechanismus versehen, der insbesondere 
einen in der GroBe veranderbaren Spalt bildet, von dem 
die AusgieSer der Beutel aufgenommen werden konnen. Der 
Spalt kann dabei so ausgebildet sein, dass der Ausgiefier 
in einem oberen Bereich, dnsbesondere im Bereich des 
Gewindes, gegriffen werden kann und ein unterer Bereich 
fur die Aufnahme im entsprechenden Auf nahmeelement des 
Drehsterns frei bleibt. Dies gilt gleichermafien fur einen 
aktiven mechanischen Greif mechanismus sowie fur einen 

4 

passiven. Der aktive mechanische Greif mechanismus 
ermoglicht dabei, dass die Beutel am AusgieJSer zunachst 
gegriffen, dann zur Ubergabeposition auf der Kreisbahn 
der Aufnahmeelemente des Drehsterns verschoben und dort 
gelost werden konnen, wobei sich der mechanische 
Greif mechanismus aktiv bewegt, urn die Ausgiefier 
f estzuklemmen und freizugeben. 



Alternativ kann auch vorgesehen sein, dass der 

Greif mechanismus auf passive Art und Weise arbeitet, das 

heiSt eine f eststehende, der Form des AusgieSers 
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entsprechende Offnung aufweist, in die der Ausgiefier des 
zu iibergebenden Beutels hineingedriickt und dort 
kraf tschliissig gehalten wird. Bei letzterer Losung musste 
das entsprechende Auf nahme element des Drehsterns den 
Beutel unter Kraftaufwand aus der f eststehenden Offnung 
des passiven Greifmechanismusses entnehmen. 

Im Falle eines aktiven tnechanischen Greifmechanismusses 
kann der Uberschieber aus einem Oberteil mit nach unten 
gerichtetem Endstuck und einem Unterteil, das relativ zum 
Oberteil verschiebbar gelagert ist, bestehen, wobei 
zwischen dem nach unten gerichteten Endstuck und dem 
Unterteil der Spalt zum Greifen des Ausgiefiers 
ausgebildet ist. Werden das nach unten gerichtete 
Endstuck des Oberteils und das Unterteil aufeinander zu 
bewegt, so kann zwischen beiden Elementen der Ausgiefier 
eines Beutels festgeklemmt werden. Entsprechend wird der 
Ausgiefier beim Auseinanderbewegen der beiden Elemente 
wieder freigegeben. Vorteilhaf terweise ist dabei das 
Unterteil auf einer Schiene gelagert, die relativ zum 
Oberteil feststehend, insbesondere unmittelbar mit diesem 
verbunden ist. 

Gemafi einer bevorzugten Ausgestaltung ist vorgesehen, 
dass der Antrieb, der den Uberschieber hin- und 
herbewegt, am Unterteil des Uberschiebers angreift. Da 
das Unterteil relativ zum Oberteil verschiebbar gelagert 
ist, wird automatisch, sobald der Antrieb das Unterteil 
in Richtung des nach unten gerichteten Endstiicks des 
Oberteils bewegt, ein Ausgiefier festgeklemmt und ohne 
Verzogerung zur Ubergabeposition auf der Kreisbahn der 
Aufnahmeelemente des Drehsterns' verschoben. Bewegt der 
Antrieb dann das Unterteil wieder in entgegengesetzter ' 
Richtung, so wird der festgeklemmte Ausgiefier wieder 
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freigegeben. Wird das Unterteil noch weiter 
zuruckgezogen, beispielsweise gegen einen mit dem 
Oberteil verbundenen Anschlag, wird durch denselben 
Antrieb gleichzeitig das Oberteil und damit der gesamte 
Uberschieber wieder in seine Ausgangsstellung 
zuriickbewegt . In den dann of fenen Spalt zwischen nach 
unten gerichtetem Endstiick und Unterteil kann dann der 
nachste AusgieSer aus der Fuhrungsschiene eingefuhrt 
werden. Der wesentliche Vorteil dieser Variante ist also, 
dass mit einem einzigen Antrieb die Hin- und Herbewegung 
des Uberschiebers und gleichzeitig ein aktives Greifen 
desselben gesteuert werden. 

GemaiS einer weiteren vorteilhaf ten Ausgestaltung ist der 
Antrieb des Uberschiebers mechanisch mit dem Antrieb oder 
der Zentralachse des Drehsterns gekoppelt. Auf diese 
Weise ist fur den Antrieb des Uberschiebers kein 
separater Motor oder eine separate Steuerung notwendig. 
So erfolgt beispielsweise bei einer Drehzahlanderung des 
Drehsterns automatisch eine entsprechende Anderung der 
Geschwindigkeit des Uberschiebers. 

Vorzugsweise ist der Antrieb des Uberschiebers derart 
ausgebildet, dass eine kontinuierliche Drehbewegung der 
Zentralachse des Drehsterns in eine getaktete Hin- und 
Herbewegung des Uberschiebers, insbesondere des 
Unterteils des Uberschiebers, umgewandelt wird. Der 
Antrieb kann auch so ausgebildet s ein, dass zwischen der 
Hinbewegung des Uberschiebers und der Herbewegung eine 
Pause erfolgt. Diese Pause lafit dann dem entsprechenden 
Aufnahmeelement des Drehsterns einen gewissen 
Zeitspielraum zum Entnehmen des AusgieSers aus dem 
Uberschieber bzw..dem Uberschieber einen gewissen 
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Zeitspielraum zum Aufnehmen eines neuen AusgieSers aus 
der Fuhrungsschiene. 

Vorteilhaf terweise ist der Uberschieberantrieb derart 
ausgebildet, dass die Ubergabevorrichtung 220 bis 280 
Takte pro Minute, insbesondere 250 Takte pro Minute, 
erreicht. 

Vorzugsweise ist eine vom Antrieb oder der Zentralachse 
des Drehsterns beispielsweise uber ein*Ritzel- und ein 
Kettenrad angetriebene Doppelnocke vorgesehen, die 
beispielsweise iiber ein Gestange mit einer Wippe . 
zusammenwirkt , die wiederum beispielsweise ebenfalls uber 
ein Gestange mit dem Uberschieber verbunden ist, 
insbesondere mit dem Unterteil des Uberschiebers . 

GemaS einer vorteilhaf ten Ausgestaltung ist der 
Uberschieber quer zur Fuhrungsschiene, in der die Beutel 
iiber ihre AusgieSer verschiebbar aufgehangt sind, 
angeordnet. Selbstverstandlich ist es auch denkbar, den 
Oberschieber winkelig zur Fuhrungsschiene anzuordnen. 
Dies hangt nur davon ab, wie Entnahmeende der 
Fuhrungsschiene, Ubergabeposition an den Drehstern und 
Fuhrungsschiene relativ zueinander angeordnet sind. Der 
kurzeste Ubergabeweg und damit die hochste Taktfrequenz 
wird aber uber eine rechtwinkelige Anordnung der 
Fuhrungsschiene und des Uberschiebers zueinander 
erreicht . 

Vorzugsweise ist der Uberschieber vom Entnahmeende der 
Fuhrungsschiene weniger als eine AusgieSerbreite 
beabstandet . Dadurch wird erreicht, dass die Beutel 
sicher auf der Fuhrungsschiene verbleiben und nicht 
unbeabsichtigt am Entnahmeende der Fuhrungsschiene 
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herunterf alien konnen. Alternativ oder zusatzlich kann 
auch ein verschwenkbares Verschlusselement vorgesehen 
sein, das die Fiihrungsschiene im Arbeitstakt abwechselnd 
off net und schlieSt und auf diese Weiseeinen 
zusatzlichen Sicherheitsmechanismus zum Schutz vor 
unbeabsichtigtem Herausf alien der Beutel aus der Schiene 
bildet. 

Gema£ einer weiteren vorteilhaf ten Ausgestaltung ist ein 
getakteter Linearantrieb vorgesehen, der die Beutel in 
der Fuhrungs schiene in Richtung des Uberschiebers 
verschiebt. Der Linearantrieb umfasst vorzugsweise einen 
Einschiebef inger , der die in der Fuhrungs schiene 
befindlichen Beutel in Richtung des Uberschiebers mit 
Druck beauf schlagt . Dies hat den Vorteil, dass im Bereich 
des Entnahmeendes der Fuhrungsschiene, sobald der 
Greifmechanismus des Oberschiebers auf Hohe der 
Fuhrungsschiene ist, automatisch ein neuer AusgieSer an 
den Uberschieber weitergegeben wird. 

Schliefilich erfahrt die erf indungsgemafee Vorrichtung zur 
Ubergabe von Beuteln mit Ausgiefeern an einen Drehstern 
eine vorteilhafte Ausgestaltung dadurch, dass der 
Drehstern mit mehreren Innenkarus sells versehen ist. 

Es exist ieren nun eine Vielzahl von Moglichkeiten, die 
erf indungsgemafee Vorrichtung zur Ubergabe von einen 
AusgieSer aufweisenden Beuteln an einen Drehstern 
auszugestalten und weiterzubilden. Hierzu wird 
beispielsweise verwiesen einerseits auf die dem 
Patent anspruch 1 nachgeordneten Pat entansp ruche, 
andererseits auf die Beschreibung eines 

Ausf uhrungsbeispiels in Verbindung mit der Zeichnung. In 
der Zeichnung zeigt 
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Fig. 1 eine schematische Aufsicht auf ein 

Ausfuhrungsbeispiel einer erf indungsgemaiSen 
Vorrichtung zur Ubergabe von einen AusgieJSer 
aufweisenden Beuteln an einen Drehstern, 



Fig. 2 eine schematische seitliche Ansicht auf das 

Ausfuhrungsbeispiel im Bereich des Uberschiebers 
und 

Fig. 3 eine vergrofierte seitliche Detailansicht eines 

vom Uberschieber gegriffenen AusgieSers. 



Das in Fig. 1 dargestellte Ausfuhrungsbeispiel einer 
erf indungsgemafeen Vorrichtung zur Ubergabe von Beuteln 1 
mit AusgieSern 2 an einen Drehstern 3 weist eine ruit den 
AusgieSern 2 zusammenwirkende Fuhrungsschiene 4 zur 
verschiebbaren Aufnahme der Beutel 1 in die angedeutete 
Vorschubrichtung auf. Im Bereich der Fuhrungsschiene ist 
ein getakteter Linearantrieb 5 umfassend einen 
Einschiebef inger 6 vorgesehen, wobei der Einschiebef inger 
6 eine Vielzahl von in der Fuhrungsschiene 4 befindlichen 
Beuteln 1 in Vorschubrichtung, das heiSt in Richtung des 
Uberschiebers 7, mit Druck beauf schlagt . Der Uberschieber 

■ 

7, der senkrecht zur Fuhrungsschiene 4 angeordnet ist, 
greift die Beutel 1 am AusgieSer 2 im Bereich des 
Entnahmeendes 8 der Fuhrungsschiene 4 . Der Uberschieber 7 
wird, nachdem er einen Beutel 1 gegriffen hat, von einem 
Antrieb 9 ausgehend von einer Entnahmeposition 10 am 
Entnahmeende 8 der Fuhrungsschiene 4 zu einer 
Ubergabeposition 11 auf der Kreisbahn der 
Auf nahme element e 12 des Drehsterns 3 verschoben. 
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Ira vorliegenden Fall handelt es sich bei dem Drehstern 3 
um einen, der zwolf Innenkarus sells 13 im gleichen 
Abstand auf seinem aufieren Umfang besitzt, wobei jedes 
dieser Innenkarussells 13, die selbst rotieren, vier 
Aufnahmeelemente 12 aufweist. Jedes dieser 
Aufnahmeelemente 12 ubernimmt jeweils einen Beutel 1 am 
Ausgiefier 2 aus dem Uberschieber 7. 

Bei der in Fig. 1 dargestellten Aufsicht befindet sich 
der Uberschieber 7 in dem Augenblick, in dem ein 
Aufnahmeelement 12 des Drehsterns 3 einen Ausgiefeer 2 
erf asst . 

Die in Fig. 2 dargestellte seitliche Ansicht zeigt den 
Uberschieber 7 sowie seinen Antrieb 9. Der Uberschieber 7 
besteht aus einem Oberteil 14 und einem Unterteil 15, 
welches relativ zum Oberteil 14 verschiebbar gelagert 
ist. Zwischen einem nach unten gerichteten Endstuck 16 
des Oberteils 14 und dem Unterteil 15 ist ein Spalt 17 
ausgebildet, in dem sich im dargestellten Augenblick der 
AusgieSer 2 eines Beutels 1 befindet. Am riickwartigen 
Teil des Uberschiebers 7 befindet'' sich ein Anschlag 18 
fur das Unterteil 15 . Zwischen Unterteil 15 und Anschlag 
18 ist vorliegend, also im Falle eines gegriffenen 
Beutels, noch ein Spalt 19 vorhanden. Der Spalt 19 ist so 
bemessen, dass, wenn das Unterteil 15 nach rechts gegen 
den Anschlag 18 bewegt wurde, der AusgieSer 2 des Beutels 
1 freigegeben wurde. 

Das Unterteil 15 und damit der gesamte Uberschieber 7 
wird uber den Antrieb 9 hin- und herbewegt, wobei der 
Antrieb 9 eine Wippe 20 umfasst, welche an ihrem oberen 
Ende uber ein Gestange 21 mit dem Unterteil 15 des 
Uberschiebers 7 verbunden ist. An ihrem unteren Ende ist 
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die Wippe 2 0 uber ein weiteres Gestange 22 mechanisch mit 
der hier nicht dargestellten Zentralachse des Drehsterns 
gekoppelt. Dabei wird uber eine ebenfalls nicht 
dargestellte, von der Zentralachse des Drehsterns 3 
angetriebene Doppelnocke das Gestange 22 in eine Hin- und 
Herbewegung verse tzt, die sich uber die Wippe 2 0 und das 
Gestange 21 direkt auf das Unterteil 15 des Uberschiebers 
7 ubertragt . 

Die Funktionsweise ist dabei die folgende. Bewegt sich 
das Gestange 22 nach rechts, dann wird uber die Wippe 20 
und das Gestange 21 das Unterteil 15 des Uberschiebers 7 
nach links in Richtung des nach unten gerichteten 
Endstiicks 16 des Oberteils 14 bewegt, wobei zwischen 
Unterteil 15 und nach unten gerichtetem Endstuck 16 ein 
AusgieSer 2 eines Beutels 1 verklemmt wird. 

Dieser Zustand ist in einer schematischen Detailansicht 
vergroEert in Fig. 3 dargestellt . Dabei wird der 
AusgieSer 2 in einem oberen Bereich, und zwar im Bereich 
des Gewindes 23 gegriffen, wobei ein unterer Bereich des 
Ausgiefiers 2 fur die Aufnahme im entsprechenden 
Aufnahmeelement 12 des Drehsterns 3 frei bleibt. Im 
dargestellten Fall weist sowohl das nach unten gerichtete 
Endstuck 16 des Oberteils 14 als auch das Unterteil 15 
jeweils eine Aussparung im Bereich des Gewindes 23 des 
AusgieSers 2 auf, urn dieses ganz besonders vor 
Beschadigung zu schutzen. 

Wird nun das Gestange 22 noch weiter nach rechts bewegt, 
so driickt das Unterteil 15 iiber den Ausgiefcer 2 und einen 
Anschlag 24 das Oberteil 14 und damit den gesamten 
Uberschieber 7 nach links. Der Anschlag 24, der durch 
einen Vorsprung im Oberteil 14 gebildet wird, dient dazu, 
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dass nicht die gesamte zum Verschieben des Uberschiebers 
7 notwendige Kraft uber den AusgieSer 2 an das Oberteil 

14 ubertragen wird, sondern der grotete Teil der Kraft 
bereits vorher uber den Anschlag 24 vom Oberteil 14 
aufgenommen wird. Auf diese Weise werden die Ausgiefeer 
wahrend der Ubergabe weitestgehend vor Verformung und 
Beschadigung geschiitzt. 

Sobald der Uberschieber 7 so weit nach links bewegt 
worden ist, dass sich der AusgieSer 2 des zu iibergebenden 
Beutels 1 in der Ubergabeposition 11 befindet, andert das 
Gestange 22 seine Bewegungsrichtung . Dadurch wird uber 
die Wippe 2 0 und das Gestange 21 zunachst das Unterteil 

15 unter VerschlieSen des Spalts 19 bis zum Anschlag 18 
zuruckbewegt , wobei sich der Spalt 17 etwas erweitert, um 
dadurch den Ausgiefeer 2 freizugeben. In diesem Augenblick 
wird ein Auf nahmeelement 12 des Drehs terns 3 den unteren 
Bereich des AusgieSers 2 umschlieSen und den Beutel 1 aus 
dem Uberschieber 7 herausziehen. 

Wird das Gestange 22 noch weiter zuruck, in Fig. 2 also 
nach links, bewegt, so schiebt das Unterteil 15 uber den 
Anschlag 18 auch das Oberteil 14 und damit den gesamten 
Uberschieber 7 zuruck in seine Ausgangsstellung, in der 
dann ein weiterer Beutel 1 mit AusgieJSer 2 uber die 
Fuhrungsschiene 4 in den immer noch erweiterten Spalt 17 
eingefuhrt wird. Zu diesem Zeitpunkt beginnt ein neuer 
Arbeitstakt, der wie zuvor beschrieben ablauft. 

Die zuvor beschriebene Ubergabe vorrichtung erreicht mit 
dem erf indungsgemafien Aufbau eine Taktfrequenz von 220 
bis 280 Takten pro Minute, insbesondere von 250 Takten 
pro Minute . 
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PATENTANSPRUCHE 



1. Vorrichtung zur Ubergabe von einen Ausgiefcer (2) 
aufweisenden Beuteln (1) an einen Drehstern (3), 

. wobei eine mit den AusgieSern (2) zusammenwirkende 
Fuhrungsschiene (4) zur verschiebbaren Aufnahme der 
Beutel (1) vorgesehen ist, die ein Entnahmeende (8) 
aufweist , 

dadurch gekennzeichnet, dass 
ein Uberschieber (7) vorgesehen ist, der die Beutel 

(1) am AusgieSer (2) im Bereich des Entnahmeendes 
(8) der Fuhrungsschiene (4) greift, sowie ein 
Antrieb (9) , der den Uberschieber (7) zwischen einer 
Entnahmeposition (10) am Entnahmeende (8) der 
Fuhrungsschiene (4) und einer Ubergabeposition (11) 
auf der Kreisbahn der Auf nahmeelemente (12) des 
Drehsterns (3) verschiebt. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, 

dadurch gekennzeichnet / dass 
der Uberschieber (7) einen aktiven mechanischen 
Greifmechanismus aufweist . 

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, 

dadurch gekennzeichnet, dass 
der Greifmechanismus einen in der Grofie 
veranderbaren Spalt (17) zur Aufnahme des AusgieSers 

(2) bildet. 
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4 . Vorrichtiing nach Anspruch 3 , 

dadurch gekennzeichnet, dass 
der Uberschieber (7) ein Oberteil (14) mit einem 
nach unten gerichteten Endstiick (16) und ein relativ 
zum Oberteil (14) verschiebbar gelagertes Unterteil 
(15) aufweist, wobei zwischen dem nach unten 
gerichteten Endstiick (16) und dem Unterteil (15) der 

* 

Spalt (17) ausgebildet 1st. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, 

dadurch gekennzeichnet, dass 
das Unterteil (15) auf einer relativ zum Oberteil 
(14) f eststehenden Schiene gelagert ist . 

6. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, 
dadurch gekennzeichnet, dass 
der Uberschieber (7) quer zur Fuhrungsschiene (4) 
angeordnet ist. 

7. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, dass 
der Uberschieber (7) weniger als eine 
Ausgiefeerbreite vom Entnahmeende (8) der 
Fuhrungsschiene (4) beabstandet ist. 

8. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, 
dadurch gekennzeichnet, dass 
ein verschwenkbares Verschlusselement am 
Entnahmeende (8) der Fuhrungsschiene (4) vorgesehen 
ist . 

9. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 4 bis 8, 
dadurch gekennzeichnet, dass 
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cier Antrieb (9) mit dem Unterteil (15) des 
Uberschiebers (7) verbunden ist. 

10. Vorrichtung nach einem der Anspruche 3 bis 9, 
dadurch gekennzeichnet # dass 
der Spalt (17) derart ausgebildet ist, dass der 
Ausgiefier (2) in einem oberen Bereich, insbesondere 
im Bereich des Gewindes (23) , gegriffen werden kann 
und ein unterer Bereich fur die Aufnahme im 
entsprechenden Aufnahme element (12) des Drehsterns 
(3) frei bleibt. 

11. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 10, 
dadurch gekennzeichnet, dass 
der Antrieb (9) mit dem Antrieb oder der 
Zentralachse des Drehsterns (3) mechanisch gekoppelt 
ist. 

12. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 11, 
dadurch gekennzeichnet, dass 
der Antrieb (9) derart ausgebildet ist, dass eine 
kontinuierliche Drehbewegung der Zentralachse des 
Drehsterns (3) in eine getaktete Hin- und 
Herbewegung des Uberschiebers (7) , insbesondere des 
Unterteil s (15) , umgewandelt wird. 

13. Vorrichtung nach Anspruch 12, 

dadurch gekennzeichnet, dass 
der Antrieb (9) derart ausgebildet ist, dass 
zwischen der Hin- und Herbewegung eine Pause 
erf olgt . 



WO 2005/068299 



15 



PCT/EP2005/000513 



14. Vorrichtung nach Anspruch 12 Oder 13, 
dadurch gekennzeichnet, dass 
der Antrieb (9) derart ausgebildet ist, dass die 
Vorrichtung 22 0 bis 280 Takte pro Minute, 
insbesondere 250 Takte pro Minute, erreicht. 

15. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 11 bis 14, 
dadurch gekennzeichnet, dass 
eine vom Antrieb oder der Zentralachse des 
Drehsterns (3) angetriebene Doppelnocke vorgesehen 
ist, die mit einer mit dem Uberschieber (7) , 
insbesondere dem Unterteil (15) , verbundenen Wippe 
(20) zusammenwirkt . 

16. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 15, 
dadurch gekennzeichnet, dass 
ein getakteter Linearantrieb vorgesehen ist, der die 
Beutel (1) in der Fiihrungsschiene (4) in Richtung 
des Uberschiebers (7) verschiebt . 

17. Vorrichtung nach Anspruch 16, 

dadurch gekennzeichnet, dass 
der getaktete Linearantrieb einen Einschiebef inger 
(6) umfasst, der die an der Fiihrungsschiene (4) 
befindlichen Beutel (1) in Richtung des 
Uberschiebers (7) mit Druck beauf schlagt . 

18. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 17, 
dadurch gekennzeichnet, dass 
der Drehstern (3) mehrere Innenkarus sells (13) 

auf weist . 
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